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前　　言

　　本标准按照ＧＢ／Ｔ１．１—２００９给出的规则起草。

本标准代替ＧＢ／Ｔ２１２５５—２００７《机动车测速仪》。与ＧＢ／Ｔ２１２５５—２００７相比，除编辑性修改外，

主要技术变化如下：

———修改了范围（见第１章，２００７年版的第１章）；

———修改了机动车测速仪的术语和定义（见３．１，２００７年版的３．１）；

———增加了区间测速的术语和定义（见３．６）；

———增加了全程测速的术语和定义（见３．７）；

———增加了多目标测速的术语和定义（见３．８）；

———删除了有效速度测定区域的术语和定义（见２００７年版的３．１０）；

———增加了测速范围的术语和定义（见３．１３）；

———删除了响应时间的术语和定义（见２００７年版的３．１４）；

———增加了超速车辆图像有效率的术语和定义（见３．１６）；

———增加了可变限速的术语和定义（见３．１９）；

———增加了分类和型号（见第４章）；

———修改了组成（见５．１．１，２００７年版的４．１．１）；

———修改了铭牌及标识（见５．１．３，２００７年版的４．１．３）；

———增加了测速单元（见５．３）；

———增加了图像采集单元（见５．４）；

———删除了基本功能（见２００７年版的４．１．４）；

———修改了测速范围（见５．５．１，２００７年版的４．３）；

———增加了超速车辆图像有效率的要求（见５．５．４）；

———修改了速度图像对应性（见５．５．５，２００７年版的４．５）；

———修改了图像记录要求（见５．５．６，２００７年版的４．８）；

———增加了分时段限速的要求（见５．５．７）；

———增加了分车型限速的要求（见５．５．８）；

———增加了分车道限速的要求（见５．５．９）；

———增加了可变限速的要求（见５．５．１０）；

———修改了计时误差（见５．５．１１，２００７年版的４．９）；

———修改了数据格式规范（见５．５．１２，２００７年版的４．１０）；

———修改了补光要求（见５．５．１３，２００７年版的４．１２）；

———增加了区间测速仪（见５．６）；

———增加了全程测速仪（见５．７）；

———增加了扩展功能（见５．８）；

———修改了瞬态抗扰性（见５．１０．６，２００７年版的４．１４．６）；

———增加了盐雾（见５．１１．４）；

———删除了粉尘（见２００７年版的４．１５．４）；

———删除了雨淋（见２００７年版的４．１５．５）；

———增加了外壳防护等级（见５．１１．５）；
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———修改了型式检验（见７．１，２００７年版的６．１）；

———增加了现场验收检验（见７．３）；

———增加了检定要求（见第８章）；

———增加了规范性附录“接口格式”（见附录Ａ）；

———增加了规范性附录“区间测速仪信息项”（见附录Ｂ）；

———增加了规范性附录“运行状态信息”（见附录Ｃ）。

本标准由中华人民共和国公安部提出并归口。

本标准起草单位：公安部交通管理科学研究所、国家道路交通安全产品质量监督检验中心、安徽蓝

盾光电子股份有限公司、北京宇航时代科技发展有限公司。

本标准主要起草人：邹永良、张昊、陆小明、俞春俊、华佳峰、陆宇、秦东炜、孙巍、唐屹晨、钱江、王海燕、

徐合林。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ２１２５５—２００７。
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机 动 车 测 速 仪

１　范围

本标准规定了机动车测速仪的分类、技术要求、试验方法、检验规则、检定要求、标志、标签和包装技

术要求。

本标准适用于测定在道路上行驶机动车速度的装置。

２　规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。

ＧＢ／Ｔ２４２３．１　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ａ：低温

ＧＢ／Ｔ２４２３．２　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｂ：高温

ＧＢ／Ｔ２４２３．３　环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｃａｂ：恒定湿热试验

ＧＢ／Ｔ２４２３．５　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｅａ和导则：冲击

ＧＢ／Ｔ２４２３．１０　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｆｃ：振动（正弦）

ＧＢ／Ｔ２４２３．１７　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｋａ：盐雾

ＧＢ／Ｔ４２０８　外壳防护等级（ＩＰ代码）

ＧＢ７２４７．１—２０１２　激光产品安全　第１部分：设备分类、要求

ＧＢ／Ｔ１７６２６．２　电磁兼容　试验和测量技术　静电放电抗扰度试验

ＧＢ／Ｔ１７６２６．３　电磁兼容　试验和测量技术　射频电磁场辐射抗扰度试验

ＧＢ／Ｔ１７６２６．４　电磁兼容　试验和测量技术　电快速瞬变脉冲群抗扰度试验

ＧＢ／Ｔ１７６２６．５　电磁兼容　试验和测量技术　浪涌（冲击）抗扰度试验

ＧＢ／Ｔ１７６２６．１１　电磁兼容　试验和测量技术　电压暂降、短时中断和电压变化的抗扰度试验

ＧＢ／Ｔ１９０５６　汽车行驶记录仪

ＧＢ／Ｔ２１４３７．２　道路车辆　由传导和耦合引起的电骚扰　第２部分：沿电源线的电瞬态传导

ＧＡ／Ｔ１６（所有部分）　道路交通管理信息代码

ＧＡ３６　中华人民共和国机动车号牌

ＧＡ／Ｔ４９７　道路车辆智能监测记录系统通用技术条件

ＧＡ／Ｔ５４３（所有部分）　公安数据元

ＧＡ／Ｔ８３２　道路交通安全违法行为图像取证技术规范

ＧＡ／Ｔ８３３　机动车号牌图像自动识别技术规范

ＧＡ／Ｔ１０４３　道路交通技术监控设备运行维护规范

ＧＡ／Ｔ１２０２　交通技术监控成像补光装置通用技术条件

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

１
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３．１

机动车测速仪　犿狅狋狅狉狏犲犺犻犮犾犲狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋狅狉

用于测定在道路上行驶机动车速度的装置。

３．２

雷达测速　狉犪犱犪狉狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀

通过测量雷达波的发射频率和反射波频率之间的变化量，计算得出机动车行驶速度的方法。

３．３

激光测速　犾犪狊犲狉狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀

利用激光测距原理，测量一定时间间隔内机动车的位移，计算得出机动车行驶速度的方法。

３．４

线圈感应测速　犾狅狅狆犻狀犱狌犮狋犻狅狀狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀

通过测量机动车经过一组按一定距离埋设于地面的感应线圈的时间差，计算得出机动车行驶速度

的方法。

３．５

视频分析测速　狏犻犱犲狅犪狀犪犾狔狊犻狊狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀

通过测量机动车经过视频中一定距离的时间差，或对视频中目标机动车的运动轨迹进行实时跟踪

并分析车辆在一定时间间隔内的移动距离，计算得出机动车行驶速度的方法。

３．６

区间测速　狆狅犻狀狋狋狅狆狅犻狀狋狊狆犲犲犱犿犲犪狊狌狉犲犿犲狀狋

检测机动车通过测速区间的平均速度的方法。

［ＧＡ／Ｔ９５９—２０１１，定义３．１］

３．７

全程测速　狊狆犲犲犱犿犲犪狊狌狉犲犿犲狀狋狅犳狋犺犲狑犺狅犾犲犱狉犻狏犻狀犵狆狉狅犮犲狊狊

通过卫星定位技术测量机动车行驶过程中周期时间内平均速度的方法。

３．８

多目标测速　犿狌犾狋犻狋犪狉犵犲狋狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀

同时测量两辆及以上机动车行驶速度的方法。

３．９

静态测速　狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀犻狀狊狋犪狋犻狅狀犪狉狔犿狅犱犲

测速仪在静止状态下测定机动车行驶速度的方法。

３．１０

动态测速　狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀犻狀犿狅狏犻狀犵犿狅犱犲

测速仪安装于测量车上，在测量车行驶状态下测定被测机动车行驶速度的方法。

３．１１

测定角度　狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀犪狀犵犾犲

测速仪的测速单元与被测机动车行驶方向之间的夹角。

３．１２

测定区域　犱犲狋犲犮狋犻狅狀犪狉犲犪

测速仪能够有效测定机动车行驶速度并采集对应机动车图像的区域。

３．１３

测速范围　狊狆犲犲犱犱犲狋犲犮狋犻狅狀狉犪狀犵犲

测速仪能够有效测定机动车行驶速度的范围。

２
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３．１４

有效图像采集区域　犲犳犳犲犮狋犻狏犲犪狉犲犪狅犳狋犪犽犻狀犵狆犻犮狋狌狉犲狊

测速仪能够清晰采集机动车图像的区域。

３．１５

超速车辆捕获率　狅狏犲狉狊狆犲犲犱狏犲犺犻犮犾犲犮犪狆狋狌狉犲狉犪狋犻狅

有效记录的超速车辆数与有效通行的超速车辆数的百分比。

　　注１：有效记录的超速车辆数是指记录中包含有效车辆信息（号牌号码、号牌颜色、车辆类型等）和对应行驶速度的

车辆数。

　　注２：有效通行的超速车辆数是指实际通行车辆中超过速度限定值并且机动车号牌完好（悬挂规范、无遮挡、无污

损）的车辆数。

３．１６

超速车辆图像有效率　犲犳犳犲犮狋犻狏犲狉犪狋犻狅狅犳狅狏犲狉狊狆犲犲犱狏犲犺犻犮犾犲犻犿犪犵犲狊

有效记录的超速车辆图像数与记录的总图像数的百分比。

　　注：有效记录的超速车辆图像数中，同一超速车辆的有效记录图像数不大于３张。

３．１７

速度图像对应性　犮狅狉狉犲狊狆狅狀犱犻狀犵狅犳狊狆犲犲犱犪狀犱狆犻犮狋狌狉犲

测速仪采集的图像中反映的机动车与被测定速度的机动车相对应的特性。

３．１８

图像分辨率　狆犻犮狋狌狉犲狉犲狊狅犾狌狋犻狅狀

图像文件在水平和垂直方向上能够分辨的像素数。

　　注：图像分辨率以“水平像素数×垂直像素数”表示。

３．１９

可变限速　狏犪狉犻犪犫犾犲狊狆犲犲犱犾犻犿犻狋

根据限速要求，通过接收指令等方式调整测速仪的限速值设置。

４　分类和型号

４．１　机动车测速仪（以下简称测速仪）分类如下：

ａ）　按照测速方法可分为雷达测速仪、激光测速仪、线圈测速仪、视频分析测速仪等；

ｂ）　按照测速区域可分为单点测速仪、区间测速仪和全程测速仪等；

ｃ）　按照使用方式可分为固定式测速仪、车载式测速仪和便携式测速仪等；

ｄ）　按照被测目标数量可分为单目标测速仪和多目标测速仪等。

４．２　测速仪型号编制方式如下：

ＣＳＹ
















“测速仪” 的汉语拼音首字母















测速方法（１：雷达；２：激光；３：线圈；４：视频；９；其他 ）













测速区域（１：单点测速仪；２：区间测速仪；３：全程测速仪；４：其他 ）











使用方式（１：固定式；２：车载式；３：便携式；４：其他 ）









被测目标数量（１：单目标；２：多目标 ）





　

生产企业自定义编码（不大于５位 ）

３

犌犅／犜２１２５５—２０１９



５　技术要求

５．１　一般要求

５．１．１　组成

单点测速仪一般由测速单元及其限位或定位装置、图像采集及处理单元、补光装置、通信模块和应

用软件等组成。区间测速仪一般由区间测速起点和终点图像采集及处理单元、补光装置、通信网络、中

心控制设备和应用软件等组成。全程测速仪一般由卫星信号接收装置、通信模块和应用软件等组成。

５．１．２　外观

各部件外表面应光洁、平整，不应有凹痕、划伤、裂缝和影响使用的变形。金属机壳表面应有防锈、

防腐蚀涂层，金属零件不应有锈蚀。

５．１．３　铭牌

铭牌应固定在测速仪主机或主要部件的醒目位置，且能永久保持。铭牌应至少标出产品名称、型

号、制造商名称、商标、测速范围以及主机或主要部件的唯一性编号。

５．２　电气部件

５．２．１　电源

电源额定电压：ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ或ＤＣ１２Ｖ、ＤＣ２４Ｖ。

５．２．２　开关

测速仪应具备独立的电源控制开关。

５．２．３　电路保护

对于采用直流电源供电的测速仪应安装过载、电源反接及短路保护装置，以保护内部电路；对于电

源额定电压为ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ的测速仪应具备防雷措施。

５．３　测速单元

５．３．１　基本要求

测速单元的测速范围至少应满足２０ｋｍ／ｈ～２００ｋｍ／ｈ，测速误差应不超过－４ｋｍ／ｈ～０ｋｍ／ｈ。

５．３．２　雷达测速单元

５．３．２．１　单目标雷达测速单元

５．３．２．１．１　微波发射频率误差

雷达测速单元微波发射频率误差应符合以下要求：

ａ）　Ｘ波段：犳０±２５ＭＨｚ；

ｂ）　Ｋ波段：犳０±４５ＭＨｚ；

ｃ）　Ｋａ波段：犳０±１００ＭＨｚ。

　　注：犳０ 为雷达测速单元微波发射频率标称值，单位为兆赫兹（ＭＨｚ）。
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５．３．２．１．２　水平主瓣宽度

雷达测速单元水平主瓣宽度应不超过６°。

５．３．２．１．３　副瓣电平

雷达测速单元副瓣电平应小于－１５ｄＢ。

５．３．２．２　多目标雷达测速单元

５．３．２．２．１　主瓣宽度

多目标测速单元主瓣宽度应符合（１±１０％）·Θｎｏｍ。

　　注：Θｎｏｍ为多目标雷达测速仪发射天线主瓣宽度标称值，单位为度（°）。

５．３．２．２．２　副瓣电平

多目标测速单元副瓣电平应小于－１５ｄＢ。

５．３．２．２．３　微波发射频率平均值

多目标测速单元微波发射频率平均值应符合（１±０．２％）·犳０。

　　注：犳０ 为多目标雷达测速仪微波发射频率标称值，单位为兆赫兹（ＭＨｚ）。

５．３．３　激光测速单元

５．３．３．１　脉冲重复变化率

激光测速单元脉冲重复变化率应不大于０．１％。

５．３．３．２　人眼安全

激光测速单元应符合ＧＢ７２４７．１—２０１２中１类对人眼的安全要求。

５．３．４　线圈测速单元

５．３．４．１　自检功能

线圈测速单元应能自动检测线圈开路、短路等损坏情况。

５．３．４．２　逻辑识别线路功能

当一辆车横跨相邻两条车道行驶、同时作用于两条车道的线圈时，线圈测速单元的逻辑处理应正

常，输出参数应正确。

５．３．５　视频分析测速单元

５．３．５．１　视频帧率

视频分析测速单元的视频帧率应不小于２５帧／ｓ。

５．３．５．２　宽动态范围

视频分析测速单元的宽动态范围应不小于４０ｄＢ。
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５．３．５．３　编码时延

视频分析测速单元的编码时延应不大于２００ｍｓ。

５．４　图像采集单元

５．４．１　图像分辨率

图像分辨率应不小于１６００×１２００或１９２０×１０８０个像素点。

５．４．２　水平分辨力

图像采集单元输出图像的视频中心水平分辨力应不小于８００ＴＶＬ。

５．４．３　最低照度

图像采集单元能分辨车辆号牌的最低照度应不高于０．５ｌｘ／Ｆ１．２。

５．４．４　色彩还原误差

在环境色温为６５００Ｋ时，图像采集单元的平均色彩还原误差应不大于１５，在其他色温时平均色彩

还原误差应不大于２０。

５．４．５　几何失真

图像采集单元的几何失真应不大于５％。

５．５　单点测速仪

５．５．１　测速范围

测速范围应至少满足２０ｋｍ／ｈ～２００ｋｍ／ｈ。

５．５．２　道路实测误差

当机动车速度小于１００ｋｍ／ｈ时，测速误差应不超过－６ｋｍ／ｈ～０ｋｍ／ｈ；当机动车速度大于或等

于１００ｋｍ／ｈ时，测速误差应不超过机动车速度的－６％～０％。

５．５．３　超速车辆捕获率

超速车辆捕获率应不小于９０％。

５．５．４　超速车辆图像有效率

超速车辆图像有效率应不小于９０％。

５．５．５　速度图像对应性

在标注的使用条件下，单目标测速仪采集图像中反映的机动车与被测机动车应为同一辆车；多目标

测速仪应在图像中测定区域内对应被测目标上标注机动车行驶速度值。

５．５．６　图像记录要求

图像记录应符合ＧＡ／Ｔ８３２的要求。
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５．５．７　分时段限速

应能根据不同时间段设定不同限速值。

５．５．８　分车型限速

应能根据车辆类型设定限速值，车辆类型识别应符合ＧＡ／Ｔ８３３的要求。

５．５．９　分车道限速

应能根据不同车道设定不同限速值，但安装在路侧的固定式、便携式和车载式单目标测速仪除外。

５．５．１０　可变限速

５．５．１０．１　可变限速指令接收

应具有接收并执行应用软件发送的修改限速值指令的功能，指令格式见附录Ａ。

５．５．１０．２　取证要求

５．５．１０．２．１　延时取证

限速值修改后，测速仪应延时取证，延迟时间应不小于１ｍｉｎ。

５．５．１０．２．２　图像记录

除应符合５．５．６的要求外，还应在图像上叠加限速值修改时间、当前限速值等信息。

５．５．１１　时钟同步与计时误差

固定式测速仪应具备自动与北京时间同步功能，便携式和车载式测速仪应具备自动或手动与北京

时间同步功能。测速仪２４ｈ计时误差应不超过１ｓ。

５．５．１２　数据传输

数据传输要求如下：

ａ）　固定式测速仪应能通过网络将机动车超速行驶信息自动传输到指定数据中心，信息传输应加

密且具备防丢失、防篡改等功能。数据格式规范应符合ＧＡ／Ｔ１６．３１、ＧＡ／Ｔ５４３的要求。

ｂ）　便携式和车载式测速仪应能在现场通过人工或自动方式将机动车超速行驶信息下载到存储介

质中，下载过程不得删改原始信息，且应自动生成下载日志信息。

５．５．１３　补光要求

测速仪采用的补光灯应符合ＧＡ／Ｔ１２０２的规定。

５．５．１４　号牌识别

宜具备机动车号牌自动识别功能，识别准确率应符合ＧＡ／Ｔ４９７的规定。

５．６　区间测速仪

５．６．１　区间测速信息采集

机动车驶入、驶出测速区间时应采集车辆全景图像。区间测速起点和终点图像采集及处理单元的
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车辆图像捕获率应大于或等于９９％。采集信息项见附录Ｂ中表Ｂ．１～表Ｂ．３。

５．６．２　号牌识别

应具备机动车号牌自动识别功能，识别准确率应符合ＧＡ／Ｔ４９７的规定。

５．６．３　时钟同步与计时误差

应具备自动与北京时间同步功能，时钟同步间隔不超过２４ｈ，２４ｈ计时误差应不超过１ｓ。

５．６．４　测速范围

同５．５．１。

５．６．５　平均速度误差

同５．５．２。

５．６．６　违法行为甄别

应具备自动甄别通行车辆违反限速规定的功能。违法信息项见表Ｂ．４。

５．６．７　图像记录要求

图像记录要求如下：

ａ）　应至少各采集一张机动车驶入、驶出测速区间时的全景特征图像。通行车辆违反限速规定的，

还应将采集的图片自动合成为一张机动车交通违法行为图像。

ｂ）　机动车交通违法行为图像至少应包含测速区间名称、距离、驶入时间、驶出时间、平均速度、限

速值等信息。

ｃ）　图像记录应符合ＧＡ／Ｔ８３２的要求。

５．６．８　分时段限速

同５．５．７。

５．６．９　分车型限速

同５．５．８。

５．６．１０　可变限速

同５．５．１０和５．６．７。

５．６．１１　查询统计

应具备机动车区间通行特征、违法行为、测速监控点及测速区间等信息的查询、统计功能。

５．６．１２　联网应用

应具备联网功能，至少包括区间通行信息及违法信息上传的功能。

５．７　全程测速仪

５．７．１　定位功能

应能记录并显示实时的速度、经度、纬度、时间、方向等信息。
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５．７．２　测速范围

同５．５．１。

５．７．３　速度误差

同５．５．２。

５．７．４　定位性能

测速仪的定位性能应符合ＧＢ／Ｔ１９０５６的要求。

５．７．５　计时误差

２４ｈ内计时误差应不大于１ｓ。

５．８　扩展功能

５．８．１　驾驶人面部特征记录

应能记录机动车超速行为对应驾驶人面部特征的图片，驾驶人面部的分辨率应不小于５０×５０像

素点。

５．８．２　超速报警

应能设置报警速度值。当判定机动车速度超过报警速度值时，应能生成报警信息，并支持现场报警

和远程报警。

５．８．３　运行状态监控

应能对设备运行状态进行实时监控，并自动上报运行状态信息，状态信息见附录Ｃ。设备运行异常

时，应能生成报警信息。系统宜支持在线升级设备固件，且升级后不应对系统的测速功能产生影响。

５．８．４　自动校正

应能自动监测测速单元位置变化情况并进行校正。

５．８．５　异常测速值滤除

应能自动滤除异常测速值。

５．９　电气性能

５．９．１　电源适用性要求

在ＡＣ２２０Ｖ±４４Ｖ、５０Ｈｚ±２Ｈｚ或ＤＣ１０．８Ｖ～１６．０Ｖ（电源额定电压为ＤＣ１２Ｖ时）、ＤＣ２１．６Ｖ～

３２．０Ｖ（电源额定电压为ＤＣ２４Ｖ时）的电源条件下，测速仪应能正常工作。

５．９．２　绝缘性能

对使用ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ电源的测速仪，施加５００Ｖ直流试验电压，电源电极或与电源电极相连的

其他导电电路和机柜、安装机箱等易触及部件（不包括防雷器件）间的绝缘电阻应不小于１０ＭΩ，经恒

定湿热试验后，绝缘电阻应不小于５ＭΩ。
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５．９．３　耐压性能

对使用ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ电源的测速仪，测速仪在１５００Ｖ、５０Ｈｚ的耐压试验中不应出现击穿现

象，试验后测速仪应无电气故障，功能应正常。

５．９．４　接触电阻

对使用ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ电源的测速仪，其接地端子与可触及金属表面或金属件之间的接触电阻

应不超过０．５Ω。

５．１０　电磁抗扰度性能

５．１０．１　静电放电抗扰度

对正常工作状态的测速仪进行静电放电抗扰度试验，试验等级为２级。试验中及试验后不应出现

电气故障，试验结果评定应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．２中Ｂ级要求，即允许其基本功能暂时降低或丧失，但在

试验后应能自行恢复正常，测速仪内已贮存的数据不应丢失。

５．１０．２　电快速瞬变脉冲群抗扰度

对使用ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ电源的测速仪进行，试验时测速仪处于工作状态，试验等级为２级。试验

中及试验后不应出现电气故障，试验结果评定应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．４中Ｂ级要求，即允许其基本功能暂

时降低或丧失，但在试验后应能自行恢复正常，测速仪内已贮存的数据不应丢失。

５．１０．３　浪涌抗扰度

对使用ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ电源的测速仪进行，试验时测速仪处于工作状态，试验等级为２级。试验

中及试验后不应出现电气故障，试验结果评定应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．５中Ｂ级要求，即允许其基本功能暂

时降低或丧失，但在试验后应能自行恢复正常，测速仪内已贮存的数据不应丢失。

５．１０．４　电压短时中断抗扰度

对使用ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ电源的测速仪进行，试验时测速仪处于工作状态。试验中及试验后不应

出现电气故障，试验结果评定应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．１１中Ｂ级要求，即允许其基本功能暂时降低或丧失，

但在试验后应能自行恢复正常，测速仪内已贮存的数据不应丢失。

５．１０．５　射频电磁场辐射抗扰度

对使用ＤＣ１２Ｖ、ＤＣ２４Ｖ电源的测速仪进行，试验时测速仪处于工作状态。试验中及试验后不应

出现电气故障，试验结果评定应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．３中Ｂ级要求，即允许其基本功能暂时降低或丧失，

但在试验后应能自行恢复正常，测速仪内已贮存的数据不应丢失。

５．１０．６　瞬态抗扰性

对使用ＤＣ１２Ｖ或ＤＣ２４Ｖ电源的车载式测速仪进行，试验时测速仪处于工作状态，试验等级为

Ⅲ级。试验中及试验后不应出现电气故障，试验结果评定应符合ＧＢ／Ｔ２１４３７．２中Ｂ类要求，即允许测

速仪在施加骚扰期间，能执行其预先设计的所有功能，然而，可以有一项或多项指标超出规定的偏差。

所有功能在停止施加骚扰之后，能自动恢复到正常工作范围内，测速仪内已贮存的数据不应丢失。
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５．１１　环境适应性

５．１１．１　高温工作

测速仪应能承受７０℃、２４ｈ的高温试验，试验中及试验后应无任何电气故障，外观应无明显变形，

功能应保持正常。

５．１１．２　低温工作

测速仪应能承受－２０℃、２４ｈ的低温试验，试验中及试验后应无任何电气故障，外观应无明显变

形，功能应保持正常。

５．１１．３　湿热

测速仪应能承受温度为４０℃、相对湿度为９３％、试验周期为４８ｈ的恒定湿热试验。试验中及试验

后应无任何电气故障，外观应无明显变形，功能应保持正常。

５．１１．４　盐雾

室外使用的测速仪应能承受温度为３５℃±２℃，盐雾溶液质量分数为５％±１％，试验周期为４８ｈ

的盐雾试验。试验后用流水清洗掉试样表面的沉积物，然后在室温中恢复放置１ｈ。试验后测速仪的

室外机箱和含图像采集单元的防护罩等表面不应有严重锈蚀情况。

５．１１．５　外壳防护等级

测速仪的室外设备外壳防护等级不应低于ＧＢ／Ｔ４２０８规定的ＩＰ５３级防护等级。

５．１１．６　振动

测速仪在承受振动频率为３３Ｈｚ，振动加速度值为９．８ｍ／ｓ２，前后、左右、上下每个方向持续２ｈ的

定频振动试验后，应无永久性结构变形和电气故障；零部件应无损坏；紧固部件应无松脱现象；接插件不

应有脱落或接触不良现象。试验后测速仪应能正常工作。

５．１１．７　冲击

测速仪在承受峰值加速度为９８ｍ／ｓ２，脉冲持续时间为１１ｍｓ，前后、左右、上下方向各３次半正弦

波脉冲冲击试验后，应无永久性结构变形和电气故障；零部件应无损坏；紧固部件应无松脱现象；接插件

不应有脱落或接触不良现象。试验后测速仪应能正常工作。

６　试验方法

６．１　试验条件

如未标明特殊要求，所有试验均在下述条件下进行：

环境温度：０℃～４０℃；环境相对湿度：４５％～９０％；试验场所周围无强反射体及强电磁干扰。

６．２　一般要求检验

目视检查测速仪的组成、外观、型号及铭牌。
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６．３　电气部件检验

目视（必要时使用器具）检查电源、开关、防雷装置、导线、布线等。

６．４　测速单元试验

６．４．１　基本要求试验

６．４．１．１　试验装置

试验装置测速范围应至少满足２０ｋｍ／ｈ～２００ｋｍ／ｈ，准确度应３倍以上于被检测速仪。

６．４．１．２　试验方法

在测速范围内，选取２０ｋｍ／ｈ、６０ｋｍ／ｈ、９０ｋｍ／ｈ、１２０ｋｍ／ｈ、１５０ｋｍ／ｈ、１８０ｋｍ／ｈ、２００ｋｍ／ｈ附近

速度点进行模拟测试，每个速度点测试３次，检查测试结果。

６．４．２　雷达测速单元试验

６．４．２．１　单目标雷达测速单元试验

６．４．２．１．１　微波发射频率误差

利用微波数字频率计测量雷达测速单元微波发射频率，与标称频率进行比较，计算微波发射频率

误差。

６．４．２．１．２　水平主瓣宽度

将雷达测速单元放置于微波暗室或微波通道的转台上，接收天线架设在微波暗室或微波通道另一

端，并使它们在同一轴线上。将天线方向图测量系统的频谱分析仪或微波功率计开机预热３０ｍｉｎ或厂

家说明书要求的时间后，旋转转台用频谱分析仪或微波功率计测量微波信号水平最大辐射方向，依次向

左、右旋转转台。用频谱分析仪或微波功率计测量辐射功率下降３ｄＢ的两个方向，记录转台的位置读

数，计算水平主瓣宽度。

６．４．２．１．３　副瓣电平

将雷达测速单元放置于微波暗室或微波通道的转台上，接收天线架设在微波暗室或微波通道另一

端，并使它们在同一轴线上。将天线方向图测量系统的频谱分析仪或微波功率计及被测仪器开机预热

３０ｍｉｎ或厂家说明书要求的时间后，旋转转台用频谱分析仪或微波功率计测量微波信号水平最大辐射

方向，依次向左、右旋转转台。用频谱分析仪或微波功率计测量不同角度位置微波信号的发射功率，测

得副瓣最大值相对主瓣最大值之比。

６．４．２．２　多目标雷达测速单元试验

６．４．２．２．１　微波发射频率平均值

将多目标雷达测速仪的微波发射天线置于接收天线的轴线方向上，并将接收天线的输出端口接至

频谱分析仪。通过频率分析仪读取多目标雷达测速仪的各个微波发射频率的测量值或有限带宽信号的

起始频率与截止频率测量值。

取各个微波发射频率测量值的算术平均值作为多目标雷达测速仪微波发射频率平均值；对于发射

有限带宽信号的多目标雷达测速仪，取起始频率测量值和截止频率测量值的算术平均值作为其微波发
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射频率平均值。

６．４．２．２．２　主瓣宽度

按６．４．２．１．２测试方法进行。

６．４．２．２．３　副瓣电平

按６．４．２．１．３测试方法进行。

６．４．３　激光测速单元试验

６．４．３．１　脉冲重复变化率

使用标准测试装置测量激光测速单元的脉冲重复变化率，测试３次，计算每次脉冲率，取最大值为

最终测量结果。

６．４．３．２　人眼安全

按照激光测速单元的工作波长，设定光功率计的相应参数。测速仪在工作状态下，距离光功率计传

感器１０ｃｍ左右连续发射１０ｓ，读取激光辐射的最大光功率值，与ＧＢ７２４７．１—２０１２中要求的激光辐射

照射在眼角膜上的最大允许照射量进行比较。

６．４．４　线圈测速单元试验

６．４．４．１　自检功能

采用实际操作法，在正常工作状态下对线圈测速单元自检功能进行验证。

６．４．４．２　逻辑识别线路功能

试验车分别横跨相邻两条车道通过线圈测速区域，查看速度值是否正确。

６．４．５　视频分析测速单元试验

通过视频性能测试系统检查视频分析测速单元记录视频的帧率、宽动态范围、编码时延。

６．５　图像采集单元试验

６．５．１　图像分辨率

通过计算机相关软件检查图像分辨率。

６．５．２　水平分辨力

６．５．２．１　测试环境条件

测试应在暗室中进行，光源色温（６５００±１００）Ｋ，测试卡表面照度（２０００±１００）ｌｘ、不均匀性应小于

５％。暗室应无漏光，其环境条件应不影响光束的透射性能和仪器精确度。

６．５．２．２　试验方法

调节图像采集单元与测试卡的距离，使测试卡的图像最大程度地充满显示屏幕，手动调节焦距达到

最佳显示效果。用目测法观察图形工作站显示设备上图像能分辨的最密中心垂直黑白线条位置，读出

该位置数值犖，（犖×１００）ＴＶＬ即为最大水平分辨力。
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６．５．３　最低照度

６．５．３．１　测试环境条件

测试应在暗室中进行，暗室应无漏光，其环境条件应不影响光束的透射性能和仪器精确度。

６．５．３．２　试验方法

设置图像采集单元与车辆号牌距离为１５ｍ，手动调节焦距达到最佳显示效果；同时手动调节点光

源照度和环境照度至摄像机刚好能看清号牌信息，用照度计测量号牌处的照度值。

６．５．４　色彩还原误差

６．５．４．１　测试环境条件

测试应在暗室中进行，测试卡表面照度（２０００±１００）ｌｘ、不均匀性应小于５％。暗室应无漏光，其环

境条件应不影响光束的透射性能和仪器精确度。

６．５．４．２　试验方法

在６．５．２．２的距离条件下，调节光源色温分别为（６５００±１００）Ｋ和（２８００±１００）Ｋ，手动控制图像采

集单元采集色彩还原测试卡图像。通过测试软件分析测试图片的平均色彩还原误差。

６．５．５　几何失真

６．５．５．１　测试环境条件

同６．５．２．１。

６．５．５．２　试验方法

在６．５．２．２的距离条件下，手动控制图像采集单元拍摄棋盘格测试卡，截图后采用软件计算几何

失真。

６．６　单点测速仪试验

６．６．１　测速范围试验

６．６．１．１　试验装置

试验装置测速范围应至少满足２０ｋｍ／ｈ～２００ｋｍ／ｈ，准确度应３倍以上于被检测速仪。

６．６．１．２　静态测速试验

将测速仪静止安装调试完毕。

试验时，试验车分别以２０ｋｍ／ｈ±２ｋｍ／ｈ和２００ｋｍ／ｈ±５ｋｍ／ｈ的速度行驶，检查测速仪的静态

测速范围。

６．６．１．３　动态测速试验

用两辆试验车进行试验，一辆为测量车，一辆为被测车，将测速仪安装于测量车上。

试验时，测量车和被测车同向行驶，被测车速度选择５０ｋｍ／ｈ±２ｋｍ／ｈ和２００ｋｍ／ｈ±５ｋｍ／ｈ，检

查测速仪的动态测速范围。
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６．６．２　道路实测误差试验

将测速仪安装调试完毕，将标准速度仪安装于试验车上。

试验时，试验车分别以２０ｋｍ／ｈ、６０ｋｍ／ｈ、９０ｋｍ／ｈ、１２０ｋｍ／ｈ、１５０ｋｍ／ｈ附近速度点和１５０ｋｍ／ｈ

以上速度行驶，每个速度点行驶３次，比对每一次测速仪的速度测定值和标准速度仪的速度标准值，计

算测速仪测速误差。

６．６．３　超速车辆捕获率和图像有效率试验

测速仪在标注的使用条件下进行试验，并设置测速仪的限速设定值为２０ｋｍ／ｈ。

试验车在测速范围内均匀选取５个速度点进行测试，各速度点测试次数应不少于２０次，计算车辆

捕获率和图像有效率。

６．６．４　速度图像对应性试验

设置测速仪的限速设定值为２０ｋｍ／ｈ，在测速仪标注的使用条件下进行试验：

ａ）　选择测速范围中的高速度点在测定区域内进行实车测试，检查测速仪能否形成记录；

ｂ）　在测定区域内停放测试用车，在有效图像采集区域以外的有效速度测定区域内进行实车测试，

检查测速仪是否会错误形成记录；

ｃ）　对于多目标测速仪，在测定区域内安排多辆机动车进行实车试验，检查测速仪能否形成对应的

记录。

根据试验结果检查测速仪的速度图像对应性。

６．６．５　图像记录要求试验

试验车以高于测速仪限速设定值的速度通过测定区域，使用相关软件检查测速仪采集的图像，包

括：图像文件的格式、图像分辨率、车辆特征、清晰度，并检查图像中是否包括时间（年月日时分秒）、地

点、方向、路段限速值、车辆速度测定值、防伪等信息。

６．６．６　分时段限速试验

根据时间段设置不同限速值，试验车在对应时间段内分别以高于和低于限速值的行驶速度通过测

速仪的测定区域，查看测速仪是否能根据设置的限速值进行速度测定。

６．６．７　分车型限速试验

根据车型设置不同限速值，相应车型的试验车分别以高于和低于限速值的行驶速度通过测速仪的

测定区域，查看测速仪是否能根据设置的限速值进行速度测定，检查车型识别结果。

６．６．８　分车道限速试验

根据车道设置不同限速值，试验车分别以高于和低于限速值的行驶速度通过对应车道，查看测速仪

是否能根据设置的限速值进行速度测定。

６．６．９　可变限速试验

６．６．９．１　可变限速功能试验

通过相关测试软件检查测速仪的可变限速接口，发送限速值修改指令，检查测速仪能否接收并正确

执行指令。
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６．６．９．２　取证要求试验

６．６．９．２．１　延迟取证

设置延迟取证时间应不小于１ｍｉｎ，按以下步骤进行测试：

ａ）　通过测试软件发送指令，调低限速值；

ｂ）　在延迟时间内，试验车以大于修改后的限速值的速度通过测速点，查看测速仪是否进行超速

取证；

ｃ）　待时间超出延迟时间，试验车以大于修改后限速值的速度通过测速点，查看测速仪是否进行超

速取证。

６．６．９．２．２　图像要求

使用相关软件检查测速仪采集的图像。

６．６．１０　时钟同步与计时误差试验

修改测速仪本地时钟，检查测速仪时钟同步功能。测速仪连续工作２４ｈ，将测速仪计时与标准计

时比对，计算测速仪的计时误差。

６．６．１１　数据传输试验

６．６．１１．１　联网数据传输测试方法

用计算机模拟指定数据中心，并通过网络与测速仪连接，测试联网数据传输功能。测试中可模拟网

络中断故障。

６．６．１１．２　现场数据下载测试方法

通过人工或自动方式将测速仪记录的机动车超速行驶信息下载到存储介质中，查看测速仪是否能

生成下载日志信息。

６．６．１２　补光要求试验

按ＧＡ／Ｔ１２０２的测试方法进行。

６．６．１３　号牌识别试验

６．６．１３．１　字符识别试验

将包含道路上行驶的机动车号牌的正投影静态图像（号牌的图像水平分辨率不低于１００个像素点

且不大于１６０个像素点）调入待测系统进行字符识别验证，或将包含道路上行驶的机动车号牌的动态录

像调入待测系统进行字符识别验证。调入待测系统的静态图像或动态录像中的机动车号牌至少包括

ＧＡ３６规定的所有专用号牌简称用汉字、所有序号用字母和数字组合方式和所有省、自治区、直辖市

简称。

６．６．１３．２　实车动态识别试验

６．６．１３．２．１　号牌安装

检查试验车上的号牌安装是否能体现道路上行驶的各类型车辆的号牌安装位置，安装是否规范。
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６．６．１３．２．２　试验方法

试验时，仅允许单车通过试验车道，行驶轨迹应分别在车道的左侧、中间、右侧，车身不应超出试验

车道。试验时，车辆速度应覆盖２０ｋｍ／ｈ～２００ｋｍ／ｈ的速度范围，并应均匀选取。试验用号牌应覆盖

ＧＡ３６规定的号牌（摩托车号牌、低速车号牌、临时号牌、拖拉机号牌除外），号牌种类和字符采用的几

率应均匀。日间、夜间各进行１００次试验。

６．６．１３．３　图库／录像动态识别测试

制作号牌识别用图库／录像，日间、夜间的均包含不少于２０００辆车，号牌的图像水平分辨率不低于

１００个像素点且不大于１６０个像素点。将号牌识别用图库／录像调入测速仪进行动态识别测试。调入

测速仪的图库或录像中的机动车号牌应至少包括ＧＡ３６规定的所有专用号牌简称用汉字、所有序号用

字母和数字组合方式和所有省、自治区、直辖市简称。

６．７　区间测速仪试验

６．７．１　试验环境

在天气晴朗无雾，号牌无遮挡、无污损的条件下进行测试，日间测试时的环境光照度应不低于

２００ｌｘ，夜间测试时辅助照明光照度应不高于５０ｌｘ。试验车道为单车道，宽度为３．７５ｍ。

６．７．２　区间测速信息采集试验

试验时，用试验车以２０ｋｍ／ｈ、６０ｋｍ／ｈ、９０ｋｍ／ｈ、１２０ｋｍ／ｈ附近速度点进行测试，每个速度点测

试次数不少于２０次。计算区间测速起点和终点图像采集及处理单元的车辆图像捕获率。

６．７．３　号牌识别试验

按６．６．１３测试方法进行。

６．７．４　时间同步与计时误差试验

修改起点或终点图像采集及处理单元的本地时钟，检查起点图像采集及处理单元和终点图像采集

及处理单元时钟同步功能。测速仪连续工作２４ｈ，将起点图像采集及处理单元和终点图像采集及处理

单元计时与标准计时比对，计算计时误差。

６．７．５　测速范围试验

将测速仪安装调试完毕，将标准时钟及显示装置安装于测量车上。

设定区间距离，计算平均速度为２０ｋｍ／ｈ、２００ｋｍ／ｈ时对应的时间。试验时，试验车分别以相应的

时间通过测速区间，检查测速仪的测速范围。

６．７．６　平均速度误差试验

将测速仪安装调试完毕，将标准速度仪安装于测量车上。

试验时，试验车在测速范围内均匀选取３个～５个速度点进行实车测试，比对每一次测速仪的速度

测定值和标准速度仪的速度标准值，计算区间测速系统的测速误差。模拟测试时，采用标准模拟速度值

与实际速度值进行比对。

６．７．７　违法行为甄别试验

试验时，试验车在测速范围内均匀选取３个～５个速度点进行实车测试，选取速度点中应包含大于
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限速值的速度点和小于限速值的速度点，检查测速仪违法甄别功能。

６．７．８　图像记录要求检查

目视检查图片数量、图片信息、防伪信息、图片质量，利用软件检查存贮格式。

６．７．９　分时段限速试验

按６．６．６测试方法进行。

６．７．１０　分车型限速试验

按６．６．７测试方法进行。

６．７．１１　可变限速试验方法

按６．６．９测试方法进行。

６．７．１２　查询统计检查

现场审查测速仪机动车区间通行特征、违法行为、测速监控点及测速区间等信息的查询、统计功能。

６．７．１３　联网应用检查

审查测速仪联网应用功能。

６．８　全程测速仪试验

６．８．１　定位功能试验

测速仪通电正常工作，接入卫星定位信号，检查测速仪定位功能。

６．８．２　测速范围试验

试验时，将测速仪和标准速度仪安装在试验车上通电正常工作。试验车分别以２０ｋｍ／ｈ±２ｋｍ／ｈ

和２００ｋｍ／ｈ±５ｋｍ／ｈ的速度行驶，检查测速仪的静态测速范围。

６．８．３　速度误差试验

试验时，试验车分别以２０ｋｍ／ｈ、６０ｋｍ／ｈ、９０ｋｍ／ｈ、１２０ｋｍ／ｈ、１５０ｋｍ／ｈ附近速度点和１５０ｋｍ／ｈ

以上速度行驶，每个速度点行驶３次，比对每一次测速仪的速度测定值和标准速度仪的速度标准值，计

算测速仪测速误差。

６．８．４　定位性能试验

定位精度测试设备的ＲＴＫ平面定位精度应不低于：加常数为１ｃｍ，乘常数为基准站与流动站距离

的百万分之一。

将测速仪按使用状态安装在试验车辆上，在完成定位和置信区间不小于９５％条件下，测试测速仪

的最大定位误差，测试时试验车辆以不低于２０ｋｍ／ｈ的速度行驶，连续测试时间不小于１ｈ，测试路段

无连续弯道，无明显影响连续定位的屏蔽或干扰。

６．８．５　计时误差试验

测速仪连续工作２４ｈ，将测速仪计时与标准计时比对，计算测速仪的计时误差。
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６．９　扩展功能试验

６．９．１　驾驶人面部特征记录试验

目视检查驾驶人面部特征是否清晰，并通过相关软件检查面部特征区域的像素点。

６．９．２　超速报警试验

设置测速仪的报警速度值，试验车按如下步骤进行测试：

ａ）　试验车以大于报警速度值的速度通过测定区域，查看测速仪是否能发出报警信息；

ｂ）　试验车以小于报警速度值的速度通过测定区域，查看测速仪是否出现误报警情况。

６．９．３　运行状态监控试验

在测速仪正常运行时，查看系统上传的状态信息。分别模拟附录Ｃ中的异常情况，查看系统上传

状态信息，并检查系统是否生产报警信息。检查系统的在线升级设备固件功能。

６．９．４　自动校正试验

模拟测速单元位置变化情况，查看测速仪能否进行测定角度自动校正。

６．９．５　异常测速值滤除试验

模拟异常测速值出现的情况，验证测速仪能否滤除异常测速值。

６．１０　电气性能试验

６．１０．１　电源电压适应性

电源电压值及工作时间见表１。

表１　电源适应性试验

序号 额定电源 供电电源
工作时间

ｈ

１

２
ＤＣ１２Ｖ

１６．０Ｖ（直流供电） １

１０．８Ｖ（直流供电） １

３

４
ＤＣ２４Ｖ

３２．０Ｖ（直流供电） １

２１．６Ｖ（直流供电） １

５

６

７

８

ＡＣ２２０Ｖ、５０Ｈｚ

２６４Ｖ、４８Ｈｚ（交流供电） １

２６４Ｖ、５２Ｈｚ（交流供电） １

１７６Ｖ、４８Ｈｚ（交流供电） １

１７６Ｖ、５２Ｈｚ（交流供电） １

６．１０．２　绝缘性能测试

测速仪不通电，开关置于接通位置。

在电源电极或其他导电电路和机柜、安装机箱等易触及部件（不包括防雷器）之间施加５００Ｖ直流
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试验电压、稳定１ｍｉｎ后，测量测速仪的绝缘电阻。

６．１０．３　耐压性能测试

测速仪不通电，开关置于接通位置。

在电源电极或其他导电电路和机柜、安装机箱等易触及部件（不包括防雷器）之间施加１５００Ｖ、

５０Ｈｚ试验电压，在５ｓ～１０ｓ中从０Ｖ上升到１５００Ｖ并保持１ｍｉｎ，检查测速仪的耐压性能。

６．１０．４　接触电阻测试

测速仪不通电，开关置于接通位置。

在测速仪的接地端子（或接地触点）与机柜外壳或可触及金属部件之间，施加空载电压不超过１２Ｖ

产生的不少于１０Ａ的电流，测定接地电阻。

６．１１　电磁抗扰度性能试验

６．１１．１　静电放电抗扰度试验

６．１１．１．１　试验装置

试验用静电放电发生器应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．２要求。

６．１１．１．２　试验方法

测速仪通电正常工作，机壳按使用要求接地。试验配置应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．２要求。放电点选择

为在正常使用测速仪时操作人员易触及的表面进行放电试验，试验速率为２ｓ放电一次，每个放电点应

对正极性和负极性各放电１０次，试验等级为２级。试验后，检查测速仪的基本功能是否正常及贮存的

图像、数据有无丢失。

６．１１．２　电快速瞬变脉冲群抗扰度试验

６．１１．２．１　试验装置

试验用电快速瞬变脉冲群发生器应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．４要求。

６．１１．２．２　试验方法

测速仪通电正常工作，机壳按使用要求接地。试验配置应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．４要求，试验电压极性

选择正或者负，试验持续时间为２ｍｉｎ，耦合的端口为测速仪主供电电源端口，试验电压要逐次加在每

一根交流电源线与地线之间，试验等级为２级（电压峰值１ｋＶ、重复频率５ｋＨｚ）。试验后，检查测速仪

的基本功能是否正常及贮存的图像、数据有无丢失。

６．１１．３　浪涌抗扰度试验

６．１１．３．１　试验装置

试验用雷击浪涌发生器和耦合／去耦网络均应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．５要求。

６．１１．３．２　试验方法

测速仪通电正常工作，机壳按使用要求接地。试验配置应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．５要求，试验部位选定

为电源端口，试验电压要逐次加在电源相线之间及电源线与地线之间，试验等级为２级（线线试验电压

为０．５ｋＶ、线地试验电压为１．０ｋＶ），正极性和负极性各施加５次干扰，每次浪涌的重复率为１次／３０ｓ。
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试验后，检查测速仪的基本功能是否正常及贮存的图像、数据有无丢失。

６．１１．４　电压短时中断抗扰度试验

６．１１．４．１　试验装置

试验用信号发生器应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．１１要求。

６．１１．４．２　试验方法

测速仪通电正常工作，机壳按使用要求接地。试验配置应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．１１要求，短时中断试

验等级为０％犝Ｔ，持续时间为２０个电压周期，共进行５次试验，每次试验间最小时间间隔为２５ｓ。试验

后，检查测速仪的基本功能是否正常及贮存的图像、数据有无丢失。

６．１１．５　射频电磁场辐射抗扰度试验

６．１１．５．１　试验装置

试验用设备应符合ＧＢ／Ｔ１７６２６．３要求。

６．１１．５．２　试验方法

试验按ＧＢ／Ｔ１７６２６．３中规定的方法进行，试验等级为２级。试验后，检查测速仪的基本功能是否

正常及贮存的图像、数据有无丢失。

６．１１．６　瞬态抗扰性试验

６．１１．６．１　试验装置

试验用设备应符合ＧＢ／Ｔ２１４３７．２的要求。

６．１１．６．２　试验方法

试验按ＧＢ／Ｔ２１４３７．２中规定的方法进行，试验脉冲选择１、２ａ、２ｂ、３ａ、３ｂ、４、５ａ、５ｂ，试验等级为

Ⅲ级。试验后，检查测速仪的基本功能是否正常及贮存的图像、数据有无丢失。

６．１２　环境适应性试验

６．１２．１　高温工作试验

６．１２．１．１　试验设备

试验设备应符合ＧＢ／Ｔ２４２３．２的要求。

６．１２．１．２　试验方法

将测速仪放入高温试验箱，在７０℃±２℃的温度下连续通电工作２４ｈ。试验中及试验后检查其外

观及功能。

６．１２．２　低温工作试验

６．１２．２．１　试验设备

试验设备应符合ＧＢ／Ｔ２４２３．１的要求。
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６．１２．２．２　试验方法

将测速仪放入低温试验箱，在－２０℃±２℃的温度下连续通电工作２４ｈ。试验中及试验后检查其

外观及功能。

６．１２．３　湿热试验

６．１２．３．１　试验设备

试验设备应符合ＧＢ／Ｔ２４２３．３的要求。

６．１２．３．２　试验方法

将测速仪放入试验箱，在温度为４０℃±２℃、相对湿度为（９３±３）％的环境中保持２４ｈ后，再接通

电源工作２４ｈ。试验中及试验后检查其外观及功能。

６．１２．４　盐雾试验

６．１２．４．１　试验设备

试验设备应符合ＧＢ／Ｔ２４２３．１７的要求。

６．１２．４．２　试验方法

将室外设备以正常工作位置放入试验箱内。试验箱温度为３５℃±２℃，盐雾溶液质量分数为

５％±１％，盐雾沉降率为１．０ｍＬ／（ｈ·８０ｃｍ２）～２．０ｍＬ／（ｈ·８０ｃｍ
２），在４８ｈ内每隔４５ｍｉｎ喷雾

１５ｍｉｎ进行试验。试验后用流水清洗掉试样表面的沉积物，然后在室温中恢复放置１ｈ。试验后，检查

室外设备有无严重锈蚀情况。

６．１２．５　外壳防护等级试验

外壳防护等级按ＧＢ／Ｔ４２０８规定的方法进行检验。

６．１２．６　振动试验

６．１２．６．１　试验设备

试验装置应符合ＧＢ／Ｔ２４２３．１０的要求。

６．１２．６．２　试验方法

将未通电的测速仪按工作位置安装在振动试验台上，在前后、左右、上下方向上进行定频振动试验，

振动频率为３３Ｈｚ±０．６６Ｈｚ，振动加速度值９．８ｍ／ｓ２，每个方向持续振动２ｈ。试验后检查其外观及

功能。

６．１２．７　冲击试验

６．１２．７．１　试验设备

试验装置应符合ＧＢ／Ｔ２４２３．５的要求。
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６．１２．７．２　试验方法

将未通电的测速仪按工作位置安装在冲击试验台上，在前后、左右、上下方向上分别进行峰值加速

度为９８ｍ／ｓ２，脉冲持续时间为１１ｍｓ的半正弦波脉冲冲击试验３次。试验后检查其外观及功能。

７　检验规则

７．１　型式检验

型式检验在以下几种情况下进行：

———产品新设计试生产；

———转产或转厂；

———停产后复产；

———结构、材料或工艺有重大改变。

检验项目见表２。型式检验中如果有一项试验不符合要求，则判定该型号测速仪型式检验不合格。

表２　检验项目表

序号 检验项目
技术要求

条 款

试验方法

条 款

型式检验

样品１ 样品２ 样品３

出厂检验 现场验收

１ 一般要求 ５．１ ６．２ √ √ √ √ √

２ 电气部件 ５．２ ６．３ √ √ √ √

３ 测速单元 ５．３ ６．４ √

４ 图像采集单元 ５．４ ６．５ √

５ 测速范围 ５．５．１ ６．６．１ √ √ √ √

６ 道路实测误差 ５．５．２ ６．６．２ √ √ √ √

７ 超速车辆捕获率 ５．５．３ ６．６．３ √ √

８ 超速车辆图像有效率 ５．５．４ ６．６．３ √ √

９ 速度图像对应性 ５．５．５ ６．６．４ √ √ √

１０ 图像记录要求 ５．５．６ ６．６．５ √ √

１１ 分时段限速 ５．５．７ ６．６．６ √ √

１２ 分车型限速 ５．５．８ ６．６．７ √ √

１３ 分车道限速 ５．５．９ ６．６．８ √ √

１４ 可变限速 ５．５．１０ ６．６．９ √ √

１５ 时钟同步与计时误差 ５．５．１１ ６．６．１０ √ √

１６ 数据传输 ５．５．１２ ６．６．１１ √ √ √

１７ 补光要求 ５．５．１３ ６．６．１２ √

１８ 号牌识别 ５．５．１４ ６．６．１３ √

１９ 区间测速信息采集 ５．６．１ ６．７．２ √ √ √ √ √

２０ 号牌识别 ５．６．２ ６．７．３ √ √ √
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表２（续）

序号 检验项目
技术要求

条 款

试验方法

条 款

型式检验

样品１ 样品２ 样品３

出厂检验 现场验收

２１ 时钟同步与计时误差 ５．６．３ ６．７．４ √ √

２２ 测速范围 ５．６．４ ６．７．５ √

２３ 平均速度误差 ５．６．５ ６．７．６ √ √ √ √

２４ 违法行为甄别 ５．６．６ ６．７．７ √

２５ 图像记录要求 ５．６．７ ６．７．８ √ √

２６ 分时段限速 ５．６．８ ６．７．９ √ √

２７ 分车型限速 ５．６．９ ６．７．１０ √ √

２８ 可变限速 ５．６．１０ ６．７．１１ √ √

２９ 查询统计 ５．６．１１ ６．７．１２ √ √

３０ 联网应用 ５．６．１２ ６．７．１３ √ √

３１ 定位功能 ５．７．１ ６．８．１ √ √

３２ 测速范围 ５．７．２ ６．８．２ √

３３ 速度误差 ５．７．３ ６．８．３ √

３４ 定位性能 ５．７．４ ６．８．４ √

３５ 计时误差 ５．７．５ ６．８．５ √

３６ 扩展功能 ５．８ ６．９ √

３７ 电气性能 ５．９ ６．１０ √ √

３８ 电磁抗扰度性能 ５．１０ ６．１１ √

３９ 环境适应性 ５．１１ ６．１２ √

４０ 合同中规定的其他事项 √

　　注：检验项目序号５～１８适用于单点测速仪，序号１９～３０适用于区间测速仪，序号３１～３５适用于全程测速仪。

７．２　出厂检验

出厂检验为１００％的检验，由生产厂家按表２规定进行，如有不合格项应进行返工或返修。

７．３　现场验收检验

测速仪竣工后现场验收项目见表２。若验收项目均符合要求，验收结果评判为符合；出现一项及一

项以上不符合要求，验收结果评判为不符合。

８　检定要求

测速仪使用前应经计量检定机构检定合格，在使用过程中应进行周期检定。
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９　标志、标签、检验合格证、包装

９．１　标志、标签

测速仪的外包装应体现如下内容：

ａ）　中文产品名称和型号，额定电源电压、电源频率等主要电气参数，结构尺寸、整机重量；

ｂ）　制造商名称、详细地址、产品产地、商标或标识；

ｃ）　产品所执行的标准编号及标准名称。

９．２　检验合格证

每台出厂的产品应有检验合格证，检验合格证应有如下内容：

ａ）　产品名称、型号；

ｂ）　制造商名称；

ｃ）　执行的产品标准编号；

ｄ）　出厂检验结论、检验日期；

ｅ）　检验员标识或检验员代号。

９．３　包装

包装箱应符合防潮、防尘、防震、运输的要求。

单个包装箱内应有使用说明书（内容应包括测速仪的使用条件等）、保修卡、检验合格证及装箱

清单。
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附　录　犃

（规范性附录）

接 口 格 式

犃．１　数据定义

测速仪接口格式中数据定义如下：

ａ）　数值：一定字节数所组成的从０开始的正整数，高位在前，低位在后；

ｂ）　字符：以ＮＵＬＬ结束的ＡＳＣＩＩ字符串；

ｃ）　时间：表示时间的字符串，精确到秒一级，它的格式为“ＹＹＹＹＭＭＤＤＨＨｍｍＳＳ”；

ｄ）　日期：表示日期的字符串，精确到日，它的格式为“ＹＹＹＹＭＭＤＤ”；

ｅ）　二进制：一串二进制码流。在固定参数中出现的二进制应定长。变长的二进制其长度由ＴＬＶ

中的Ｌｅｎｇｔｈ决定。

犃．２　消息格式

消息格式见表Ａ．１。

表犃．１　消息格式

消息组成 说明

ＭｅｓｓａｇｅＨｅａｄｅｒ 消息头

ＭｅｓｓａｇｅＢｏｄｙ 消息体

ＭｅｓｓａｇｅＨａｓｈ 消息头＋消息体的ＣＲＣ摘要，ＴＬＶ格式，即报文ＣＲＣ摘要

犃．３　消息头格式

消息头格式见表Ａ．２。

表犃．２　消息头格式

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

１ 消息包长度 Ｃｏｍｍａｎｄ＿Ｌｅｎｇｔｈ 数值 ２ 不可空
消息包的长度，包括消息头、消息

体和ＣＲＣ校验码

２ 协议版本 Ｖｅｒｓｉｏｎ 字符 ２ 不可空 消息协议版本号

３ 消息类型 Ｃｏｍｍａｎｄ＿ＩＤ 数值 ２ 不可空
这个字段表明此条消息的类型，其

定义见表Ａ．３

４ 消息序号 Ｓｅｑｕｅｎｃｅ＿Ｎｏ 数值 ２ 不可空

此字段表示消息的序号，它是请求

消息和它的应答之间的对应标志，

它的数值在０到０ＸＦＦＦＦ间应保

证 严 格 单 调 的 递 增，当 达 到

０ＸＦＦＦＦ时，从０开始下一循环

５ 设备编号 Ｔｅｒｍｉｎａｌ＿Ｎｏ 字符 １８ 不可空 测速仪编号，符合ＧＡ／Ｔ１０４３
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　　其中，ＣｏｍｍａｎｄＩＤ定义见表Ａ．３。

表犃．３　犆狅犿犿犪狀犱犐犇定义

命令码定义 数值 说明

ＬＯＧＩＮ ０ｘ０００１ 登录

ＬＯＧＩＮ＿ＲＳＰ ０ｘ８００１ 登录回应

ＬＯＧＯＵＴ ０ｘ０００２ 退出

ＬＯＧＯＵＴ＿ＲＳＰ ０ｘ８００２ 退出回应

ＨＥＡＲＴＢＥＡＴ ０ｘ０００３ 心跳

ＨＥＡＲＴＢＥＡＴ＿ＲＳＰ ０ｘ８００３ 心跳回应

ＳＥＴ＿ＣＯＮＦＩＧ ０ｘ０００４ 配置参数下发

ＳＥＴ＿ＣＯＮＦＩＧ＿ＲＳＰ ０ｘ８００４ 配置参数下发回应

犃．４　消息体定义

犃．４．１　登录

犃．４．１．１　登录请求

登录请求定义见表Ａ．４。

表犃．４　登录

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 重新登录次数 ＲｅｌｏｇｉｎＮｕｍ 数值 ２ 不可空 设备重新登录次数

２ 设备当前时间 ＴｅｒｍＣｕｒｒｅｎｔＴｉｍｅ 时间 １４ 不可空 设备当前时间，精确到秒

ＴＬＶ部分

３ 企业名称 Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅｒ 字符 ５０ 可空 设备生产企业名称

４ 中文品牌名称 ＤｅｖｉｃｅＮａｍｅ 字符 ３２ 可空
符 合 ＧＡ／Ｔ ５４３．１０ 公 安 数 据

元ＤＥ００６８３

５ 品牌型号 ＤｅｖｉｃｅＭｏｄｅｌ 字符 ３２ 可空
符 合 ＧＡ／Ｔ ５４３．６ 公 安 数 据

元ＤＥ００６５３

犃．４．１．２　登录响应

登录响应定义见表Ａ．５。

７２

犌犅／犜２１２５５—２０１９



表犃．５　登录响应

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 消息响应结果 ＲｅｓｕｌｔＣｏｄｅ 数值 １ 不可空

０：成功；

１：未知ＣｏｍｍａｎｄＩＤ；

２：设备编号不存在；

３：设备编号和备案关系不一致；

６３：失败；

２５５：其他错误

２ 系统当前时间 Ｔｉｍｅ 时间 １４ 不可空 应用软件当前时间，精确到秒

ＴＬＶ部分

３ 连接心跳时长 Ｈｅａｒｔｂｅａｔ＿ｔｉｍｅｒ 数值 ２ 不可空 单位为秒（ｓ）

４
心跳消息发送

超时时长
Ｒｅｓｐｏｎｓｅ＿ｔｉｍｅｒ 数值 ２ 不可空 单位为秒（ｓ）

５
心跳消息重发

最大次数

Ｒｅｓｐｏｎｓｅ＿Ｒｅｔｒｙ＿

Ｎｕｍｂｅｒ
数值 ２ 不可空 设备心跳消息的最大重发次数

犃．４．２　退出

犃．４．２．１　退出请求

退出请求定义见表Ａ．６。

表犃．６　退出请求

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 退出原因 ＬｏｇｏｕｔＲｅａｓｏｎＣｏｄｅ 数值 １ 不可空

１：正常退出；

２：准备软件升级；

３：参数更新，配置生效，准备重启；

４：其他原因

犃．４．２．２　退出响应

退出响应定义见表Ａ．７。

表犃．７　退出响应

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 消息响应结果 ＲｅｓｕｌｔＣｏｄｅ 数值 １ 不可空

０：成功；

１：设备未登录；

６３：失败；

２５５：其他错误
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犃．４．３　心跳

犃．４．３．１　心跳请求

用于设备向应用软件发起心跳消息，见表Ａ．８。

表犃．８　心跳请求

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 设备状态 ＴｅｒｍＳｔａｔｕｓ 数值 １ 不可空

０：正常；

１：设备软件故障；

２：通信接口异常；

３：测速数据异常；

４：图像数据异常；

５：其他故障

２ 设备当前时间 ＴｅｒｍＣｕｒｒｅｎｔＴｉｍｅ 时间 １４ 不可空 设备当前时间，精确到秒

ＴＬＶ部分

３ 过车统计 Ｓｔａｔｉｓｔｉｃｓ 数值 ２ 可空 单位为辆每分钟（辆／ｍｉｎ）

犃．４．３．２　心跳响应

心跳响应定义见表Ａ．９。

表犃．９　心跳响应

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 消息响应结果 ＲｅｓｕｌｔＣｏｄｅ 数值 １ 不可空

０：成功；

１：设备未登录；

６３：失败；

２５５：其他错误

犃．４．４　配置参数下发

犃．４．４．１　配置参数下发请求

配置参数下发请求定义见表Ａ．１０。
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表犃．１０　配置参数下发请求

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 参数配置选项 ＳｅｔＭｏｄｅ 数值 １ 不可空

１：立即执行，设备接到后，停止一

切操作，立即应用参数；

２：非立即执行

ＴＬＶ部分

２ …… …… …… …… 可空
配置参数类 ＴＬＶ序列，至少有一

个参数。具体定义见表Ａ．１３

犃．４．４．２　配置参数下发响应

配置参数下发响应定义见表Ａ．１１。

表犃．１１　配置参数下发响应

序号 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

固定部分

１ 任务执行模式 ＥｘｅｃｕｔｅＭｏｄｅ 数值 １ 不可空

１：立即执行，并返回执行结果（缺省）；

２：延时执行或执行需要一段时间，后

续返回执行结果通知

２ 延时时间 Ｔｉｍｅｏｕｔ 数值 ３ 不可空

ＥｘｅｃｕｔｅＭｏｄｅ＝２时有效，指设备接收

到控制指令后，如果判断不能立即执

行完成，则设备给出其完成此项指令

所用时间，供应用软件进行任务控制

时参考使用。单位为秒（ｓ）；最小值为

１ｓ，最大值为１天（即８６４００ｓ）；

若设备无法判断延时时间，此值设

为０Ｘｆｆｆｆｆｆ

３ 消息响应结果 ＲｅｓｕｌｔＣｏｄｅ 数值 １ 不可空

０：执行成功；

１：未知ＣｏｍｍａｎｄＩＤ；

４：设备忙，拒绝受理；

５：设备编号和本地编号不匹配；

１４：参数内容错误；

６３：失败；

２５５：其他错误

ＴＬＶ部分

４ …… …… …… …… 可空

若消息响应结果是“参数内容错误”，

则返回出错的 ＴＬＶ 序列。此序列

中，如果是无法识别的ＴＡＧ，ＴＬＶ的

Ｌｅｎｇｔｈ设置为０；

如果参数值非法，则返回完整的ＴＬＶ；

若ＲｅｓｕｌｔＣｏｄｅ为成功，不需返回
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犃．５　犜犔犞定义

犃．５．１　犜犔犞格式说明

ＴＬＶ格式说明见表Ａ．１２。

表犃．１２　犜犔犞格式说明

名称 长度 取值范围 说明

ＴＡＧ ２ｂｙｔｅ

０ｘ０００１～０ｘ０ＦＦＦ 系统参数相关

０ｘ１００１～０ｘ１ＦＦＦ 配置参数相关

０ｘ２００１～０ｘ２ＦＦＦ 状态参数相关

Ｌｅｎｇｔｈ ２ｂｙｔｅ ０ｘ００００～０ｘＦＦＦＦ 表示Ｖａｌｕｅ长度，不包括ＴＡＧ、Ｌｅｎｇｔｈ的内容

Ｖａｌｕｅ Ｎｂｙｔｅ 内容

犃．５．２　犜犪犵定义

Ｔａｇ定义见表Ａ．１３。

表犃．１３　犜犪犵定义

序号 Ｔａｇ值 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

１ ０ｘ０００１ 消息响应结果 ＥｒｒｏｒＤｅｓｃ 字符 ２００ 可空 错误信息描述

２ ０ｘ０００２ 报文ＣＲＣ摘要 ＣＲＣ 二进制 ２ 可空
消息头 ＋ 消息体的 ＣＲＣ１６

摘要

３ ０ｘ１００１ 连接心跳时长 Ｈｅａｒｂｅａｔ＿ｔｉｍｅｒ 数值 ２ 可空 单位为秒（ｓ）

４ ０ｘ１００２
心跳消息发送

超时时长
Ｒｅｓｐｏｎｓｅ＿ｔｉｍｅｒ 数值 ２ 可空 单位为秒（ｓ）

５ ０ｘ１００３
心跳消息重发

最大次数

Ｒｅｓｐｏｎｓｅ＿Ｒｅｔｒｙ＿Ｎｕｍ

ｂｅｒ
数值 ２ 可空

设备心跳消息的最大重发

次数

６ ０ｘ１００４ 通用限速值 Ｓｐｅｅｄ＿Ｌｉｍｉｔ＿Ｖａｌｕｅ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

７ ０ｘ１００５ 大型车限速值 Ｌａｒｇｅ＿Ｖｅｈｉｃｌｅ＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

８ ０ｘ１００６ 小型车限速值 Ｓｍａｌｌ＿Ｖｅｈｉｃｌｅ＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

９ ０ｘ１００７ 车道１限速值 Ｌａｎｅ＿１＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１０ ０ｘ１００８ 车道２限速值 Ｌａｎｅ＿２＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１１ ０ｘ１００９ 车道３限速值 Ｌａｎｅ＿３＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１２ ０ｘ１００Ａ 车道４限速值 Ｌａｎｅ＿４＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１３ ０ｘ１００Ｂ 车道５限速值 Ｌａｎｅ＿５＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１３
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表犃．１３（续）

序号 Ｔａｇ值 名称 英文标识 类型 长度 是否可空 说明

１４ ０ｘ１００Ｃ 日间限速值 Ｄａｙ＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１５ ０ｘ１００Ｄ 夜间限速值 Ｎｉｇｈｔ＿Ｓｐｅｅｄ 数值 ２ 可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１６ ０ｘ１００Ｅ 过车统计值 Ｓｔａｔｉｓｔｉｃｓ 数值 ２ 可空 单位为辆每分（辆／ｍｉｎ）

１７ ０ｘ２００１ 企业名称 Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅｒ 字符 ５０ 可空 设备生产企业名称

１８ ０ｘ２００２ 中文品牌名称 ＤｅｖｉｃｅＮａｍｅ 字符 ３２ 可空
符合 ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据

元ＤＥ００６８３

１９ ０ｘ２００３ 品牌型号 ＤｅｖｉｃｅＭｏｄｅｌ 字符 ３２ 可空
符合 ＧＡ／Ｔ５４３．６公安数据

元ＤＥ００６５３

２３
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附　录　犅

（规范性附录）

区间测速仪信息项

犅．１　测速监控点信息

测速监控点信息项见表Ｂ．１。

表犅．１　测速监控点信息项

序号 名称 类型 长度 是否可空 说明

１ 监控点编号 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

２ 监控点名称 字符 １００ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００７６８

３ 监控点地址 字符 ６４ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００９０４

４ 道路类型代码 字符 ２ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３８０

５ 道路名称 字符 ６４ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００８２５

６ 车辆行驶方向名称 字符 ５０ 不可空 上行；下行

７ 监控点经度 数值 １０ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．９公安数据元ＤＥ０１１１９

８ 监控点纬度 数值 １０ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．９公安数据元ＤＥ０１１２０

犅．２　测速区间信息

测速区间信息项见表Ｂ．２。

表犅．２　测速区间信息项

序号 名称 类型 长度 是否可空 说明

１ 区间编号 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

２ 区间名称 字符 １００ 可空
由监控起点和终点名称组成，符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０

公安数据元ＤＥ００７６８

３ 监控点编号（驶入） 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

４ 监控点编号（驶出） 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

５ 区间距离 数值 ４ 不可空 单位为千米（ｋｍ）

６ 车辆行驶方向名称 字符 ５０ 不可空 上行；下行

７ 监控点经度（驶入） 数值 １０ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．９公安数据元ＤＥ０１１１９

８ 监控点纬度（驶入） 数值 １０ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．９公安数据元ＤＥ０１１２０

９ 监控点经度（驶出） 数值 １０ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．９公安数据元ＤＥ０１１１９

１０ 监控点纬度（驶出） 数值 １０ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．９公安数据元ＤＥ０１１２０

３３
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犅．３　区间通行信息

区间通行信息项见表Ｂ．３。

表犅．３　区间通行信息项

序号 名称 类型 长度 是否可空 说明

１ 号牌号码 字符 １５ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３０７

２ 号牌种类 字符 ２ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３０６

３ 车辆类型代码 字符 ３ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３０３

４ 监控点编号（驶入） 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

５ 驶入时间 日期 １６ 不可空 精确到０．０１ｓ

６ 驶入图片 二进制 不可空 车辆驶入监控点图片

７ 监控点编号（驶出） 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

８ 驶出时间 日期 １６ 不可空 精确到０．０１ｓ

９ 驶出图片 二进制 不可空 车辆驶出监控点图片

１０ 区间编号 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

１１ 平均速度 数值 ３ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００８８８

犅．４　违法信息

违法信息项见表Ｂ．４。

表犅．４　违法信息项

序号 名称 类型 长度 是否可空 说明

１ 号牌号码 字符 １５ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３０７

２ 号牌种类 字符 ２ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３０６

３ 车辆类型代码 字符 ３ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３０３

４ 违法时间 日期 １４ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００８６６

５ 交通违法地点编码 字符 １３ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３３４

６ 交通违法编号 字符 ２２ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．５公安数据元ＤＥ００３３３

７ 机动车违法图片 二进制 不可空 违法图片信息

８ 驶入图片 二进制 可空 车辆驶入监控点图片

９ 驶出图片 二进制 可空 车辆驶出监控点图片

１０ 平均速度 数值 ３ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００８８８

１１ 限速值 数值 ３ 不可空 单位为千米每小时（ｋｍ／ｈ）

１２ 区间编号 字符 １８ 不可空 符合ＧＡ／Ｔ１０４３的要求

１３ 区间名称 字符 ３２ 可空 符合ＧＡ／Ｔ５４３．１０公安数据元ＤＥ００６８３

１４ 区间距离 数值 ４ 不可空 单位为千米（ｋｍ）

４３
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附　录　犆

（规范性附录）

运行状态信息

　　机动车测速仪的运行状态信息见表Ｃ．１。

表犆．１　运行状态信息

名称 状态值

设备运行正常 ０

应用软件故障 １

通信接口异常 ２

测速数据异常 ３

图像数据异常 ４

其他故障 ５

５３
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